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	Proje Özeti
	Durum Özeti
	Projeye Genel Bakış
	Bütçe Özeti
	Risk ve Sorun Geçmişi
	Sonuçlar/Öneriler

	PROJE BAŞLIĞI: Robot yardımlı kırık redüksiyonu-Koyun femurlarında deneysel çalışma
	Proje YÜRÜTÜCÜSÜ: Ferhat SAY
	DURUM ÖZETİ1: Bu çalışmada koyun denek olarak kullanılmıştır. Tek hayvan üzerinde mükerrer biyomekanik testler yapılmıştır. Koyuna genel anestezi uygulanmıştır. Premedikasyon için kas içi 0.1 mg/kg ksilazin uygulanmıştır. İndüksiyon maske yardımıyla oksijen içinde izofluran verilerek sağlanmıştır ve koyun entübe edilmiştir. Anestezi oksijen içerisinde izofluran ile idame edilmiştir. Analjezi için preoperatif fluniksin meglumin damar içi yolla 1.1mg/kg dozda uygulanmıştır. Epidural analjezi için ise 2 ml, lidokain uygulaması yapılmıştır. Sağ femur kemiğine osteoklazi yapılmıştır. İki çivi kırığın proksimaline, iki çivi de distaline şanz çivisi yerleştirilmiştir. Elle ve robot yardımıyla iki farklı yöntem uygulanarak, sonuçlar değerlendirilmiştir.
Farklı pozisyonlarından başlayarak aynı hekim tarafından toplam yedişer adet redüksiyon işlemi hem elle hem de robot yardımıyla yapılmıştır. Redüksiyon işlemleri skopi cihazı yardımıyla gerçekleştirilmiştir. Redüksiyonun tamamlandıktan sonra, kemikler sabit halde iken diğer hekim tarafından dokular açılarak ölçüm yapılmıştır. Kemik uçlarının arasındaki mesafe ve birbirlerine göre hizalanması her işlem sonunda ölçülmüştür. Ayrıca bacaktaki nabzın varlığı kontrol edilmiştir. 
Robot ile yapılan yöntemde çiviler robotun kollarına bağlanmış ve farklı pozisyonlardan başlayarak yedi defa kırık kemiğin redüksiyonu, robot yardımıyla gerçekleştirilmiştir. Tüm redüksiyon işlemleri yan odadan uzaktan kumanda ile skopi ekranına bakılarak yapılmıştır. 
Elle yapılan yöntemin sonuçları Tablo 1.'de ve robot yardımı ile yapılan redüksiyonun sonuçları ise Tablo 2'de verilmiştir.
Tablo 1. Elle redüksiyon sonuçları
Elle deney no	Eksen kayması (mm)	Hekimin maruz kaldığı radyasyon süresi  (sn)	Anatomik redüksiyon Nabız
E1	                           2	                                           4	                                            Yok	                        Var
E2	                           3	                                          10	                                            Yok	                        Var
E3	                           0	                                           8	                                            Var	                        Var
E4	                           4	                                          16	                                            Yok                         Var
E5	                           2	                                           7	                                            Yok	                        Var
E6	                           0	                                           5	                                            Var	                        Var
E7	                           1	                                           9	                                            Yok	                        Var

Tablo 2. Robot ile redüksiyon sonuçları
Robot deney no   Eksen kayması (mm)	Hekimin maruz kaldığı radyasyon süresi  (sn)	Anatomik redüksiyon   Nabız
R1	                                   2                                       	0	                                 Yok                        Var
R2	                                   0                                         	0	                                 Var                        Var
R3	                                   0	                                                  0	                                 Var                        Var
R4	                                   0                                        	0	                                 Var                        Var
R5	                                   0                                          	0	                                 Var                        Var
R6	                                   1                                        	0	                                 Yok                       Var
R7	                                   0                                          	0	                                 Var                        Var

Tüm redüksiyon denemelerinin sonunda nabzın varlığı görülmüştür. Elle redüksiyon yönteminde, hem hasta hem de hekim radyasyona maruz kalmaktadır. 
Robot ile yapılan redüksiyon işlemlerinin hiçbir aşamasında hekim radyasyona maruz kalmamaktadır. Çünkü redüksiyon bir başka odada, uzaktan kumanda ile gerçekleştirilmektedir. Sadece hasta radyasyon almaktadır. 
Yapılan her iki yöntemde, kemikler ve yumuşak dokularda herhangi bir zarar tespit edilememiştir. 







	GÖREVETAPAŞAMA: 
	TAMAMLANAN: 
	BAŞLAMA TARİHİ: 9/11/2017
	BİTİŞ TARİHİ: 9/11/2017
	NOTLAR1: Deneysel işlem gerçekleştirildi
	GÖREVETAPAŞAMA1: 
	TAMAMLANAN1: 
	BAŞLAMA TARİHİ1: 
	BİTİŞ TARİHİ1: 
	NOTLAR2: 
	GÖREVETAPAŞAMA2: 
	TAMAMLANAN2: 
	BAŞLAMA TARİHİ2: 
	BİTİŞ TARİHİ2: 
	NOTLAR3: 
	GÖREVETAPAŞAMA3: 
	TAMAMLANAN3: 
	BAŞLAMA TARİHİ3: 
	BİTİŞ TARİHİ3: 
	NOTLAR4: 
	KATEGORİ: 
	HARCANAN: 
	TOPLAMDAKİ: 
	BÜTÇE SEYRİ NORMAL Mİ: 
	NOTLAR6: 
	KATEGORİ1: 
	HARCANAN1: 
	TOPLAMDAKİ1: 
	BÜTÇE SEYRİ NORMAL Mİ1: 
	NOTLAR7: 
	KATEGORİ2: 
	HARCANAN2: 
	TOPLAMDAKİ2: 
	BÜTÇE SEYRİ NORMAL Mİ2: 
	NOTLAR8: 
	KATEGORİ3: 
	HARCANAN3: 
	TOPLAMDAKİ3: 
	BÜTÇE SEYRİ NORMAL Mİ3: 
	NOTLAR9: 
	RİSK VE SORUN GEÇMİŞİ1: Herhangi bir sorun yaşanmamıştır.
	SONUÇLARÖNERİLER1: Yapılan bu çalışma ile robot ile yapılan kırık redüksiyonunu elle yapılan redüksiyondan daha iyi saptanmıştır. Robot ile yapılan redüksiyon esnasında cerrah işlemi bir başka odadan kumanda ettiği için radyasyon almamaktadır. Robot kemik veya yumuşak dokularda daha fazla hasara yol açmamaktadır. Ekstremitenin dolaşımında etkilenme saptanmamıştır. Sonuç olarak robot ile yapılan kırık redüksiyonu güvenli, hızlı ve cerrahın radyasyondan korunması için iyi bir yöntemdir. 
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